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Text der Kurzfassung:

Im Rahmen dieser Diplomarbeit wurde eine Elektronik entwickelt, die als Bridge zwi-
schen einem CAN-Bus und einer Bluetooth-Verbindung dient. Die Elektronik beinhal-
tet einen Mikrocontroller XC164CS-16FF der Firma Infineon.

Die Arbeit stellt die Grundlagen der Hardwaretechnologien und der Ubertragungspro-
tokolle dar. Dabei wird auf verschiedene Platinentechnologien eingegangen. An-
schliefend werden die Protokolle fur CAN und Bluetooth naher erlautert.

Aulerdem wird die Hardwareentwicklung beschrieben, welche nicht nur das Plati-
nenlayout, sondern auch die Auswahl der passenden Bauelemente und eines Ge-
hauses umfasst.

Des Weiteren stellt die Arbeit die Implementierung der Software dar, wobei der
Schwerpunkt auf der Funktionalitat und nicht auf der programmiertechnischen Reali-
sierung liegt.





