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Integration von MATLAB- und Simulink-Code in ROS

Das Software-Framework ROS (Robot Operating System) erméglicht die einfache Erstellung von
Applikationen flr zahlreiche durch dieses Framework unterstiitzte Roboter.

ROS ermdglicht den Einsatz unterschiedlicher Programmiersprachen. Der Einsatz von MATLAB und
Simulink zur Erstellung von Algorithmen kann die Entwicklung der Software deutlich vereinfachen.
Die Arbeit umfasst folgende Aufgaben:

» Recherche der Moglichkeiten, ROS-Knoten aus MATLAB und Simulink heraus zu erstellen

» Implementierung eines einfachen ROS-Knotens

* Integration des erstellten ROS-Knotens in ein bestehendes System

» Ausfuhrliche Dokumentation der Vorgehensweise in Form eines Tutorials
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