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Aufbau eines verteilten Systems auf der Basis von ROS

Das Software-Framework ROS (Robot Operating System) ermöglicht die einfache Erstellung von 
Applikationen für zahlreiche durch dieses Framework unterstützte Roboter. 

• Einarbeitung in das Konzept von ROS (Knoten)

• Prototypische Portierung einer vorhandenen ROS-Applikation auf ein verteiltes Rechnersystem

• Dokumentation der allgemeinen Vorgehensweise

• Einpflegen der Erkenntnisse in das Projekt-Wiki
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